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Abstrak

Penggunaan sepeda yang meningkat dari tahun 2020 dan kurangnya alat transportasi
yang dikhusukan untuk penyandang disabilitas. Sepeda listrik merupakan alat
transportasi yang menggabungkan 2 komponen yaitu mekanik dan elektrik yang
bertujuan mempermudah pengendara. Tuna daksa adalah individu yang memiliki
gangguan gerak yang disebabkan oleh kelainan neuro-muskular dan struktur tulang yang
bersifat bawaan, sakit atau akibat kecelakaan (kehilangan organ tubuh) seperti polio dan
lumpuh. kendaraan roda tiga merupakan sepeda yang memiliki kestabilan yang baik
yang biasanya digunakan untuk penyandang disabilitas. Dalam penelitian ini bermaksud
untuk melakukan pengujian struktur rangka sepeda listrik roda tiga yang telah dirancang
dengan kapasitas maksimum 100 kg dengan material hollow ASTM A36 ukuran 50x25
mm dan ketebalan 2 mm Perhitungan pada perancangan sepeda listrik road tiga ini
memiliki hasil yang baik dimana hasil perhitungan masih di bawah dari yang diizinkan
seperti tegangan yang terjadi pada rangka yaitu 22,07 N/mm? dengan tegangan izinnya
31,25 N/mm?dan simulasi pada rangka memiliki angka yang baik yaitu nilai von misses
sebesar 122,69 Mpa, displacement didapat 0,103 mm dan safety of faktor yaitu 1,79 ul
yang memiliki kemanan yang baik. Penggerak motor listrik yang digunakan yaitu brush
less DC (BLDC) dengan daya 500 \Watt dengan baterai yang digunakan dengan voltase
60 V dengan arus 24 A. Tegangan yang terjadi pada penampang las sebesar 25,10 MPa
dan memiliki tegangan izin sebesar 27,25 MPa.

Kata Kunci: Sepeda listrik, tuna daksa, kendaraan rodatiga, struktur rangka, simulasi.
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