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ABSTRAK

Sistem parkir konvensional masih memiliki berbagai keterbatasan, seperti antrean kendaraan
dan pencatatan data yang kurang efisien. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
mengimplementasikan sistem gerbang parkir otomatis berbasis NodeMCU ESP8266 yang
terintegrasi dengan teknologi Optical Character Recognition (OCR) untuk identifikasi plat
nomor kendaraan. NodeMCU digunakan sebagai pengendali utama yang terhubung dengan
sensor, kamera, dan motor servo, sedangkan proses OCR dilakukan menggunakan Python dan
OpenCV dengan penyimpanan data pada basis data SQLite. Hasil pengujian menunjukkan
bahwa sistem mampu mendeteksi kendaraan, membaca plat nomor, mencatat data kendaraan
masuk dan keluar, serta mengendalikan palang parkir secara otomatis. Pengujian akurasi OCR
pada 30 sampel citra dengan variasi pencahayaan menghasilkan rata-rata akurasi sebesar 60%.
Meskipun akurasi OCR masih dipengaruhi oleh kondisi lingkungan, sistem berhasil berfungsi
sesuai rancangan sebagai sebuah prototipe.

Kata kunci: sistem parkir otomatis, NodeMCU ESP8266, OCR, Internet of Things.jaringan

v
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ABSTRACT

Conventional parking systems still face several limitations, such as vehicle queues and
inefficient data recording. This study aims to design and implement an automatic parking gate
system based on NodeMCU ESP8266 integrated with Optical Character Recognition (OCR)
for vehicle license plate identification. NodeMCU acts as the main controller connected to
sensors, a camera, and a servo motor, while OCR processing is carried out using Python and
OpenCV with data stored in a SQLite database. The results show that the system can detect
vehicles, recognize license plates, record entry and exit data, and automatically control the
parking gate. OCR accuracy testing on 30 image samples with different lighting conditions
resulted in an average accuracy of 60%. Although OCR accuracy is affected by environmental
conditions, the system operates as intended as a functional prototype.

Keywords: automatic parking system,NodeMCU ESP8266, OCR, Internet of Things
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