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ABSTRAK 

 
Muhamad Haggi Maulana,”Rancang Bangun Sistem Kontrol Tanaman Paprika Berbasis Mikrokontroler 

ESP32”; Program S1 Teknik Elektro Fakultas Teknik dan Sains Universitas Nasional, dibawah bimbingan Ir. 

R.A. Suwodjo Kusumo Putro, M.M., dan Dr. Heni Jusuf S.Kom., M.Kom., Februari 2025, 95 halaman + xiv + 

halaman lampiran. 

 

Paprika merupakan buah sayuran yang memiliki rasa manis hingga sedikit pedas dan 

mempunyai nilai jual ekonomis yang lebih tinggi. Namun dalam pertumbuhan dan budidaya 

tanaman paprika dalam negeri masih kurang optimal karena terbatasnya parameter lahan 

sehingga tidak bisa dimonitor dari jarak jauh serta tidak adanya fasilitas pengelolaan iklim 

yang kebanyakan petani masih mengandalkan teknik tradisional. Penelitian ini ditujukan 

untuk menjawab kendala yang ada di lapangan dengan merancang bangun sistem budidaya 

paprika berbasis mikrokontroler ESP 32 dengan menggunakan konsep rumah kaca 

berukuran 75×50×60cm dan bisa dimonitoring jarak jauh dengan IoT. Paprika mempunyai 

kriteria standar kebutuhan hidupnya dengan suhu ruangan berkisar 20-30°C, kelembapan 

tanah 60-70% dan kelembapan udara sekitar 70-80%. Penelitian ini dilakukan pada tanaman 

paprika berusia 25-30 HSS yang berlangsung selama 3 bulan dengan membuktikan 

perbandingam amtara penyiraman dengan sistem otomatis dan penyiraman dengan tanpa 

sistem. Hasil penelitian menunjukan bahwa penyiraman dengan sistem otomatis 

mengindikasikan pertumbuhan ketinggian tanaman lebih cepat 1 sampai 2 cm dalam setiap 

minggunya daripada penyiraman tanpa sistem dengan akurasi pembacaan suhu 99,98%, 

akurasi pembacaan kelembapan ruangan 99,86% dan akurasi pembacaan kelembapan tanah 

98,29%. Pada penyiraman otomatis berdurasi 5 detik dapat menaikan kelembapan tanah 

sebsar 20-80% dan menyalakan humidifier berdurasi 20 detik dapat menurunkan suhu 

0,20°C dan menaikan kelembapan ruangan sebesar 5%. Selain itu, perangkat ini juga juga 

memiliki jangkauan koneksi Wifi maksimal sejauh 18 meter. 

 

Kata Kunci: Budidaya paprika, IoT, greenhouse, penyiraman 
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ABSTRACT 

 
Muhamad Haggi Maulana,”Control System Design of Paprika Plants Cultivation Based on ESP32 

Microcontroller”; Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering and Science, National 

Unversity, under the supervision of Ir. R.A. Suwodjo Kusumo Putro, M.M.,  and Dr. Heni Jusuf S.Kom., 

M.Kom., February 2025, 95 pages + xiv + appendices. 

 

Paprika is a vegetable fruit that has a sweet to slightly spicy flavor and has a higher 

economic value. However, the growth and cultivation of bell pepper plants in the country is 

still less than optimal due to limited land parameters so that it cannot be monitored remotely 

and the absence of climate management facilities that most farmers still rely on traditional 

techniques. This research aims to answer the constraints in the field by designing a paprika 

cultivation system based on the ESP 32 microcontroller using a greenhouse concept 

measuring 75×50×60cm and can be monitored remotely with IoT. Peppers have standard 

criteria for their life needs with room temperature ranging from 20-30 ° C, soil moisture 60-

70% and air humidity around 70-80%. This research was conducted on paprika plants aged 

25-30 HSS which lasted for 3 months by proving the comparison between watering with an 

automatic system and watering without a system. The results showed that watering with an 

automatic system indicated the growth of plant height was 1 to 2 cm faster in each week than 

watering without a system with a temperature reading accuracy of 99.98%, room humidity 

reading accuracy of 99.86% and soil moisture reading accuracy of 98.29%. Automatic 

watering with a duration of 5 seconds can increase soil moisture by 20-80% and turning on 

the humidifier with a duration of 20 seconds can reduce the temperature by 0,20°C and 

raises the room humidity by 5%. In addition, this device also has a maximum Wifi connection 

range of 18 meters. 

 

Keyword: Paprika, cultivation, IoT, greenhouse, watering. 
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