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ABSTRAK 

Seberjalannya waktu jumlah penduduk meningkat yang dimana dapat merubah pola 

hidup masyarakat yang berdampak meningkatnya produksi sampah. Dengan mengolah 

sampah, seperti memilah, mendaur ulang sampah kemudian memanfaatkannya, 

diharapkan dapat mengurangi masalah sampah di masyarakat kita.  Berkembangnya 

teknologi seiring dengan zaman yang terus maju menyebabkan perubahan kehidupan 

manusia yang sekarang segala sesuatunya serba otomatis. Perancangan ini 

menggunakan platform IoT, yaitu Blynk Cloud untuk dapat memantau kapasitas 

sampah pada penampungnya, sehingga dapat dipantau secara realtime dari jarak jauh. 

Rancangan pemilah sampah dengan menggunakan sensor proximity induktif dan 

kapasitif berbasis Internet Of Things sudah berhasil diterapkan. Alat mampu 

mendeteksi jenis sampah logam, anorganik dan organik, sesuai dengan rancangan 

sensor yang sebelumnya sudah diprogram. Hasil dari pengujian secara keseluruhan alat 

yang sudah dilakukan, alat tersebut sudah dapat bekerja sesuai. 

Kata kunci : Sampah, sensor Proximity induktif, sensor Proximity kapasitif, Sensor 

Ultrasonic HC-SR04. 
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ABSTRACT 

As time goes by the population increases which can change the lifestyle of the 

community which results in increased waste production. By processing waste, such as 

sorting, recycling waste and then using it, it is hoped that we can reduce the waste 

problem in our society. The development of technology along with the ever-advancing 

era has led to changes in human life where now everything is completely automatic. 

This design uses an IoT platform, namely Blynk Cloud to be able to monitor the waste 

capacity in the container, so that it can be monitored remotely in real time. The design 

of waste sorting using inductive and capacitive proximity sensors based on the Internet 

of Things has been successfully implemented. The tool is capable of detecting types of 

metal, inorganic and organic waste, according to the previously programmed sensor 

design. The results of the overall test of the tool that has been carried out, the tool can 

work properly. 

Keywords : Trash, inductive Proximity sensor, capacitive Proximity sensor, HC-SR04 

Ultrasonic Sensor. 
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