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ABSTRAK 

 

Dizaman yang modern ini dengan perkembangan teknologi yang begitu 

pesat akan membantu kegiatan manusia untuk melakukan aktivitas sehari-hari. 

Yaitu membantu pekerjaan manusia dalam mengontrol alat elektronik rumah 

tangga seperti kipas angin, lampu, dan masih banyak lagi dimana hal-hal kecil ini 

yang sering menjadi kelalaian dari manusia dalam memperhatikan sehingga jika 

terjadi terus menerus akan terjadi suatu permasalahan pemborosan energi listrik. 

Dalam penelitian ini membahas tentang pengendalian lampu otomatis dengan 

motion sensor (PIR) dan photo sensor (LDR) menggunakan Fuzzy Sugeno dalam 

efisiensi penggunaan listrik dengan Arduino Uno sebagai mikrokontroler.  

Sistem pengendalian lampu otomatis dengan PIR sebagai pembaca 

gerakan dan LDR berperan  dalam membaca cahaya mendapatkan hasil yang 

akurat dengan Sensor PIR dari 10 kali percobaan 100% mendeteksi gerakan yang 

dihasilkan manusia dan akurasi jarak 97,5 % sedangkan pada sensor LDR nilai 

error 1,76 % dan setelah melakukan percobaan keseluruhan pada alat 

mendapatkan hasil 98%. Untuk efisiensi penggunaan listrik mendapatkan hasil 

yang mana menggunakan lampu otomatis sangat efisien dalam mengatasi 

pemborosan listrik dan biaya pembayarannya. 

Kata kunci : Motion sensor, Photo sensor dan Arduino Uno 



 

ABSTRACT 

 

In this modern era, with the rapid development of technology, it will help 

human activities to carry out their daily activities. Namely helping human work in 

controlling household electronic devices such as fans, lights, and many more 

where these little things are often the negligence of humans in paying attention to 

them so that if this happens continuously there will be a problem of wasting 

electrical energy. In this study, it discusses controlling automatic lights with 

motion sensors (PIR) and photo sensors (LDR) using Fuzzy Sugeno in the 

efficiency of electricity use with Arduino Uno as a microcontroller. 

Automatic light control system with PIR as a motion reader and LDR 

plays a role in reading light to get accurate results with the PIR sensor from 10 

trials 100% detects human-made movements and 97.5% distance accuracy while 

the LDR sensor error value is 1.76% and after conducting an overall experiment 

on the tool to get 98% results. For the efficient use of electricity, the result is that 

using automatic lights is very efficient in overcoming electricity waste and paying 

costs. 

Keywords : Motion sensor, Photo sensor and Arduino Uno 
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