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Penyiraman Tanaman Otomatis Dengan Metode Fuzzy Logic Berbasis IoT 
Menggunakan Mikrokontroler ESP8266 

 

Satrio Bagus Wicaksono 

183112706450230 

 

ABSTRAK 

Penyiraman merupakan suatu aktivitas yang perlu diperhatikan dalam proses 
perawatan tanaman. Salah satu faktor penting dalam proses berkembangnya suatu 
tanaman yakni mengetahui kapan penyiraman dapat dilakukan. Penelitian ini 
bertujuan untuk menguji alat penyiram tanaman otomatis menggunakan fuzzy logic 
dengan metode sugeno. Alat yang dibuat merupakan sebuah prototipe dengan 
bantuan perangkat keras Mikrokontroler ESP8266 dan perangkat lunak Arduino 
IDE. Tanaman bayam digunakan sebagai subjek dalam penelitian ini. Proses 
penyiraman dilakukan secara berkala 2 kali sehari selama masa pembibitan dan 1 
kali sehari setelah masa pertumbuhan bibit. Penelitian menggunakan soil analyzer 
untuk pengujian lembab tanah dan htc-1 untuk pengujian suhu di ruang sekitar 
sebagai perbandingan. Hasil analisis aplikasi matlab diperoleh grafik inference 
fuzzy untuk sensor suhu dengan rentang 10 hingga 40 derajat celcius dan 
kelembaban tanah dengan rentang nilai 1 hingga 1024 RH.  

Kata kunci: Tanaman bayam, penyiraman, fuzzy logic, mikrokontroler ESP8266 
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Automatic Plant Watering Based on Internet of Things Using Fuzzy Sugeno 
Method and ESP8266 Microcontroller  

 

Satrio Bagus Wicaksono 

183112706450230 

 

ABSTRACT 

Watering is an activity that needs attention in the process of plant care. One 
important factor in the process of developing a plant is knowing when to water it. 
This study aims to test automatic plant sprinklers using fuzzy logic with the Fuzzy 
Sugeno Method. The tool created is a prototype with the help of ESP8266 
microcontroller hardware and Arduino IDE software. Spinach plants are used as 
subjects in this study. The watering process is carried out periodically 2 times a day 
during the nursery period and 1 time a day after the seedling growth period. The 
study used a soil analyzer for testing soil moisture and htc-1 for testing room 
temperature as a comparison. From the results of the Matlab application analysis, 
fuzzy inference graphs are obtained for temperature sensors with a range of 10 to 
40 degrees Celsius and soil moisture with a value range of 1 to 1024 RH. 

Keywords: Spinach plant, watering, fuzzy logic, ESP8266 microcontroller. 
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