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PERANCANGAN ALAT PEMINDAH KENDARAAN RODA 4 

DENGAN SISTEM HIDROLIK KAPASISTAS BEBAN MAKSIMUM 1,2 TON
1) 

 

AGUNG
2) 

183112700140088 

 

Abstrak 

 

 Alat pemindah kendaraan roda 4 dengan menggunakan dongkrak hidrolik 

adalah sebuah alat mekanik yang berfungsi untuk mengangkat dan memindahkan 

kendaraan roda 4, yang mana dongkrak tersebut digerakkan menggunakan tuas dengan 

bantuan tangan. Alat pemindah kendaraan roda 4 ini merupakan salah satu alternatif 

untuk mempermudah memindahkan kendaraan roda 4 tanpa menghidupkan kendaraan 

tersebut dan dapat digerakkan secara bebas. Alat pemindah kendaraan roda 4 dengan 

sistem hidrolik kapasitas beban maksimum 1,2 ton diharapkan bisa menjadi solusi 

untuk orang – orang yang biasa menggunakannya terutama di bengkel, showroom, dan  

pabrik pembuatan kendaraan roda 4.  

 Dari segi perancangan maka didapatkan hasil perhitungan kekuatan desain 

berdasarkan teoritis (manual) dan media software inventor diantaranya tegangan tekan 

secara teoritis adalah 0,011433 Mpa. Tegangan tekan berdasarkan software adalah 

0,1546 Mpa, dengan tegangan ijin material sebesar 215 Mpa. Defleksi (lendutan) yang 

dihasilkan secara teoritis adalah 0,067 mm, Defleksi yang dihasilkan bersadarkan 

software adalah 0,000137714 mm. Safety factor alat secara teoritis adalah 1,8 , Safety 

factor alat berdasarkan software adalah 3. Dari hasil perhitungan diatas maka dapat 

disimpulkan bahwa alat pemindah kendaraan roda 4 dengan sistem hidrolik kapasitas 

beban maksimum 1,2 ton layak digunakan dan dalam status aman.    

 

Kata kunci : Perancangan, Dongkrak Hidrolik, Tegangan, Safety factor. 
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