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ABSTRAK

Wahyu Apsari Ciptoning Budi “Rancang Bangun Alat Bantu Navigasi Tunanetra Berbasis Mikrokontroller
Arduino dan Terintegrasi Smartphone Android”, Program S1 Teknik Elektro Fakultas Teknik dan Sains
Universitas Nasional, di bawah bimbingan Ir. R.A. Suwodjo Kusumoputro, M.M dan Fuad Djauhari, S.T., M.T.
Agustus 2022, 90 Halaman + xiv + Halaman Lampiran

Keterbatasan tunanetra dalam penglihatan membuat mereka kesulitan dalam mobilitas
dari satu tempat ke tempat lain secara mandiri. Hal tersebutlah yang melatar belakangi Rancang
Bangun Alat Bantu Navigasi Tunanetra Berbasis Mikrokontroler Arduino dan Terintegrasi
Smartphone Android yang bertujuan sebagai alat bantu navigasi sehingga penyandang
tunanetra dapat mencapai lokasi-lokasi yang dituju. Alat ini dilengkapi dengan 4 (empat) buah
sensor ultrasonik yang berguna untuk mendeteksi benda di bagian depan, samping kanan dan
kiri, serta lubang di bagian bawah pengguna. Output berupa suara buzzer akan terdengar apabila
sensor ultrasonik mendeteksi adanya penghalang maupun lubang. Pengguna juga mendapatkan
navigasi berupa intruksi suara ke lokasi yang telah di setting pada 4 (empat) button lokasi
apabila button tersebut ditekan. Selain button lokasi, terdapat sebuah emergency button yang
dapat ditekan jika pengguna mengalami situasi darurat atau membutuhkan bantuan. Saat
emergency button ditekan sistem akan mengirimkan sms kepada wali, sms tersebut berisi
koordinat lokasi pengguna. Lokasi terkini dan lokasi yang telah dituju pengguna juga dapat
dimonitor melalui website oleh admin dan wali. Dari hasil pengujian sistem ini mempunyai
tingkat akurasi rata-rata dalam pembacaan jarak halangan sebesar 99,67% terhadap alat ukur
standar. Rata-rata waktu respon SMS diterima oleh wali saat emergency button ditekan adalah
6,43 detik dan rata-rata waktu respon aplikasi saat button lokasi di tekan adalah 5,9 detik.

Kata kunci : Sensor Ultrasonik HY-SRFO05, Buzzer, Modul Wifi ESPO1. Arduino ATMega 2560
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ABSTRACT

Wahyu Apsari Ciptoning Budi “Design of Visually Impired Navigation Aids Based on Arduino Microcontrolers
and Integrated Android Smartphone”’, Undergraduate Program in Electrical Engineering, Faculty of Engineering
and Science, National University, under the guidance of Ir. R.A. Suwodjo Kusumoputro, M.M and Fuad Djauhari
S.T., M.T. August 2022, 90 Pages + xiv+ Appendix Pages

Blind people’s has a limitations in visions make it difficult for them to move from one
place to another independently. Because of this, a Design and Build of Navigation Aids for the
Visually Impaired Based on Arduino Microcontroller and Integrated Android Smartphone was
made which aims as a navigational aid so that blind people can reach their intended locations.
This tool is equipped with 4 (four) ultrasonic sensors that are useful for detecting objects on the
front, right and eft sides, as well as holes at the bottom of the user. The output in the form of a
buzzer sound will be heard when the ultrasonic sensor detects an obstacle or hole. Users also
get navigation in the form of voice instructions to locations that have been set on 4 (four)
location buttons when the button is pressed. In addition to the location button, there is an
emergency button tht can be pressed if the userexperiences an emergency situation or needs
help. When the emergency button is pressed, the system will send an sms to the guardian, the
sms contains the coordinates of the user’s location. The current location and the location that
the user has been to can also be monitored through the website by admins and guardians. From
the test results this system has an average accuracy level of 99,67% of obstacle distance
readings against standard measuring instrument. The average of SMS response time received
by the guardian when the emergency button is pressed is 6,43 seconds and the average
application response time when the location button is pressed is 5,9 seconds.

Keywords : Ultrasonic Sensor HY-SRF05,-Buzzer, Wifi Module ESP01. Arduino ATMega
2560
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