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ABSTRAK 

 

Nama   : Amarul Dwitama Mukhtar 

Program Studi : Teknik Fisika 

Judul   : Perancangan Sistem Kontrol Katup Sirkulasi Feedwater Pump  

     Menggunakan Distributed Control System (DCS) 

 

Pengontrolan aliran sirkulasi keluaran boiler feed water pump (BFWP) menuju ke 

deaerator pada PT DPK masih menggunakan katup manual dalam proses 

pengoperasian. Pengoperasian ini tidak efektif dan efisien dikarenakan membutuhkan 

tenaga manusia untuk menggerakkan katup serta membutuhkan waktu yang lama 

dalam proses pembukaan dan penutupan katup. Penelitian ini betujuan untuk 

merancang sistem kontrol katup yang dapat dioperasikan dari ruang kontrol dengan 

menggunakan motorized operated valve (MOV) sebagai aktuator dan distributed 

control system (DCS) sebagai kontroller yang terintegrasi dengan human machine 

interface (HMI). Dalam pengujian waktu respon yang dibutuhkan MOV dalam 

mencapai steady state adalah 15 detik untuk pengoperasian 50% dan 22 detik untuk 

pengoperasian 100% yang dimana katup manual membutuhkan waktu selama 74 detik 

dan 148 detik untuk tiap pengoperasian. Efektivitas waktu pengoperasian yang didapat 

sebesar 59 detik untuk pengoperasian bukaan 50% dan 126 detik untuk pengoperasian 

terbuka serta tertutup penuh. Berhasilnya penambahan sistem kontrol katup pada jalur 

sirkulasi feedwater, proses pengoperasian unit dapat berjalan secara efisien dengan 

membutuhkan 1 tenaga manusia untuk pengoperasian dari ruang kontrol dan 

menghemat waktu total pengoperasian selama 243 detik atau 4,05 menit. 

 

Kata kunci : Kontrol Katup, MOV, DCS, Boiler Feed Water Pump 
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ABSTRACT 

 

Name    : Amarul Dwitama Mukhtar 

Study Program : Engineering Physics 

Title    : Design of Circulation Feedwater Pump Control Valve System 

      Using Distributed Control System (DCS) 

 

Controlling the circulation flow of the boiler feed water pump (BFWP) output to the 

deaerator at PT DPK still uses manual valves in the operating process. This operation 

is not effective and efficient because it requires human power to move the valve and 

takes a long time in the process of opening and closing the valve. This study aims to 

design a valve control system that can be operated from the control room using a 

motorized operated valve (MOV) as an actuator and a distributed control system 

(DCS) as a controller integrated with a human machine interface (HMI). In the test, 

the response time required by MOV to reach steady state was 15 seconds for 50% 

operation and 22 seconds for 100% operation, where the manual valve takes 74 

seconds and 148 seconds for each operation. The effectiveness of the operating time 

obtained is 59 seconds for 50% opening operation and 126 seconds for fully open and 

fully closed operation. With the successful addition of a valve control system to the 

feedwater circulation line, the unit's operating process can run efficiently by requiring 

1 manpower for operation from the control room and can save a total operating time 

of 243 seconds or 4.05 minutes. 

 

Key words : Control Valve, MOV, DCS, Boiler Feed Water Pump 
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