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PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI
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atau lembaga pendidikan tinggi lainnya, kecuali untuk bagian-bagian tertentu yang disertai
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ABSTRAK

Sandika Purnama Widodo “Rancang Bangun Alat Penyortir Buah Jeruk Berdasarkan Berat Dan Tingkat
Kematangan Berbasis Mikrokontroller”, program S1 Teknik Elektro Fakultas Teknik dan Sains Universitas
Nasional, di bawah bimbingan Ir. R.A Suwodjo KusumoPutro, M.M., dan Novi Azman, S.T., M.T., Ph.D.,
Februari 2024, 99 halaman + xiii + halaman lampiran

Satu langkah dalam proses pemrosesan hasil pertanian jeruk ialah melakukan pemilahan
menurut kualitasnya, termasuk tingkatan kedewasaan serta beratpada buah jeruk. Namun
demikian, petani buah jeruk mengalami kesulitan dalam penyortiran buah jeruk karena
dilakukan secara manual, sehingga berpotensi timbulnya kesalahan dalam proses sortir dan
menghambat penjualan. Selain itu, petani juga mengalami kesulitan untuk memantau hasil
penyortiran dari jarak jauh. Tujuan penelitian ini adalah melakukan rancangan bangun alat
penyortir buah jeruk menurut berat dan tingkatan pada kematangannya serta memungkinkan
pihak pengguna untuk melakukan pemantauan hasil sortir dari jarak jauh melalui internet.
Dalam kerjanya, mikrokontroler akan menyortir buah jeruk berdasarkan berat (kurang atau
dari 110 gram) dan tingkat kematangan buah (mentah, setengan matang, matang, dan busuk).
Untuk pemeriksaan warna, mikrokontroler meminta komputer yang sudah dilengkapi
dengan kamera untuk memeriksa komposisi warna buah jeruk. Selanjutnya mikrokontroler
mengontrol pergerakan conveyor dan motor servo pendorong tertentu agar buah jeruk dapat
menuju tempat penampungan yang sesuai. Hasil sortir buah jeruk ini dapat dimonitor melalui
webserver. Dari hasil pengujian terbukti bahwa alat ini mampu menyortir buah jeruk
berdasarkan tingkat kematangan (mentah, setengah matang, matang, busuk) dan berat
(kurang dari 110 gram dan lebih dari 110 gram) buah jeruk. Sistem ini memungkinkan pihak
pengguna dapat memantau hasil penyortiran buah jeruk melalui internet dengan
menggunakan komputer. Sistem ini mempunyai jarak jangkauan akses Wifi maksimum
adalah 22 meter. Kecepatan sortir buah jeruk ini rata — rata adalah 15 sampai 20 buah jeruk
permenit. Selain itu, sistem ini mempunyal akurasi rata-rata dalam pembacaan tingkat
keberhasilan deteksi warna buah sebesar 99,51% terhadap hasil pembacaan warna oleh alat
ukur standar. Sedangkan dalam pembacaan berat, sistem ini mempunyai nilai akurasi sebesar
97,48 % terhadap hasil pembacaan berat oleh alat ukur standar.

Kata Kunci: Jeruk, Arduino uno, Kamera, Sensor loadcell, Konveyor.
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ABSTRACT

Sandika Purnama Widodo “Design And Development Of Orange Fruit Sorter Based On Weight And Maturity
Level Based On Microcontroller”, S1 Electrical Engineering program, Faculty of Engineering and Science,
Universitas Nasional, under the guidance of Ir. R.A Suwodjo KusumoPutro, M.M., dan Novi Azman, S.T.,
M.T., Ph.D., February 2024, 99 pages + xiii + appendix pages

One step in the processing of citrus fruit agricultural produce is sorting according to its
quality, including the level of maturity and weight of the oranges. However, citrus fruit
farmers experience difficulties in sorting citrus fruit because it is done manually, resulting
in potential errors in the sorting process and hampering sales. Farmers also have difficulty
monitoring sorting results remotely. This research aims to design a citrus fruit sorting tool
based on weight and ripeness level and to enable users to monitor sorting results remotely
via the Internet. In its work, the microcontroller will sort citrus fruits based on weight (less
or more than 110 grams) and fruit maturity level (raw, half-ripe, ripe and rotten). To check
the color, the microcontroller asks a computer equipped with a camera to check the color
composition of the orange fruit. Next, the microcontroller controls the movement of the
conveyor and a certain driving servo motor so that the orange fruit can go to the appropriate
storage location. The results of sorting citrus fruit can be monitored via the internet. From
the test results, it is proven that this tool is capable of sorting citrus fruit based on the level
of ripeness (raw, half-ripe, ripe, rotten) and weight (less than 110 grams and more than 110
grams) of orange fruit. This system allows users to monitor the results of sorting citrus fruit
via the internet using a computer. This system has a maximum Wifi access range of 22
meters. The average sorting speed for oranges is 15 to 20 oranges per minute. Apart from
that, this system has an average accuracy in reading fruit color detection success rate of
99.51% respectively compared to the-color reading results by standard measuring
instruments. While In weight readings, this system has an error of 97,48% regarding the
results of weight readings by standard measuring Instruments

Keyword: Orange, Arduino Uno, Camera, Sensor loadcell, Conveyor.
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