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ABSTRAK 

 
 

Membeli produk di internet atau pada toko online menjadi pilihan alternatif Jika tidak 

memungkinkan untuk membeli secara langsung. Barang yang dipesan biasanya diantar 

ketika pemilik barang tak ada di rumah. Untuk itu diharapkan wadah atau container 

untuk menampung barang atau parsel yang akan diterima. Seiring dengan 

bertambahnya jumlah pengguna jasa pengiriman, permasalahan yang muncul pada 

proses pengiriman barang tidak dapat dipisahkan. Pada hal ini umumnya ada beberapa 

alternatif tindakan, misalnya paket diserahkan ke tetangga terdekat atau paket dikirim 

keesokan harinya. oleh karena itu, penelitian ini akan merancang smartbox berbasis 

IoT untuk menerima paket menggunakan modul WiFi Esp32-Cam menjadi komponen 

utama, yang dapat menghubungkan sistem dengan aplikasi telegram. Pintu smartbox 

juga memakai motor servo yang dikendalikan oleh sensor ultrasonik, bila sensor 

ultrasonik mendeteksi objek pada jarak kurang dari 10 cm maka pintu akan terbuka 

dalam waktu 5 detik. Dengan rancangan ini dapat menggunakan kamera untuk 

mengirim pemberitahuan, mengambil foto, dan mengirimkannya ke pengguna melalui 

software telegram. Selain menerima, smartbox ini dapat menyimpan paket dengan 

aman sebab paket barang hanya bisa dibuka secara otomatis satu kali. Jika paket barang 

tiba di hari yang sama, pengguna wajib mengaktifkan kembali desain perangkat dengan 

mengirimkan pesan notifikasi "Hidupkan alat" di telegram. 

 
Kata Kunci: IoT, jasa pengiriman barang, esp32-cam, ultrasonic, servo, telegram. 
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ABSTRACT 

 
 

Buying products on the internet or at online stores is an alternative option if it's not 

possible to buy directly. Goods ordered are usually delivered when the owner of the 

goods is not at home. For this reason, it is expected that the container or container to 

accommodate the goods or parcels to be received. Along with the increasing number 

of users of shipping services, the problems that arise in the process of shipping goods 

cannot be separated. In this case there are generally several alternative actions, for 

example the package is handed over to the nearest neighbor or the package is sent 

the next day. Therefore, this research will design an IoT-based smartbox to receive 

packages using the Esp32-Cam WiFi module as the main component, which can 

connect the system with the Telegram application. The smartbox door also uses a servo 

motor controlled by an ultrasonic sensor, if the ultrasonic sensor detects an object at 

a distance of less than 10 cm, the door will open within 5 seconds. With this design you 

can use the camera to send notifications, take photos, and send them to users via the 

Telegram software. Apart from receiving, this smartbox can storepackages safely 

because goods packages can only be opened automatically once. If the package arrives 

on the same day, the user must reactivate the device design by sending a notification 

message "Turn on the device" on Telegram. 

 
Keywords: IoT, freight forwarding services, esp32-cam, ultrasonic, servo, telegram. 
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